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Lezione 5 Automatica (Laboratorio) - Pag. 9

Esercizio (1) svolto in aula

1. Dato il sistema (A,B,C) calcolare la risposta impulsiva e la

risposta al gradino unitario.

Il sistema nello spazio degli stati �e descritto dalle seguenti

matrici in Matlab

A =

0 1 0

-11 -20 -15

12 20 15

B =

0

1

-1

C =

14 18 13

Universit�a di Ferrara, Dip. di Ingegneria

Via Saragat, 1, I-44100, Ferrara
Silvio Simani



Lezione 5 Automatica (Laboratorio) - Pag. 10

Esercizio (1) svolto in aula

2. Determinare la funzione di trasferimento di un sistema del

secondo ordine con lo stesso guadagno statico che approssi-

mi la risposta impulsiva e quella al gradino unitario del

sistema di partenza.

3. Confrontare le uscite per un ingresso a rampa e per una

sinusoide di pulsazione variabile nel range 0:1� 5 rad/s.

Universit�a di Ferrara, Dip. di Ingegneria

Via Saragat, 1, I-44100, Ferrara
Silvio Simani
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