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‘ Progetto di un controllore “digitale” I

&> Processo controllato (continuo): G(s) = —3(311)

> Regolatore nel continuo: D(s) = 70255 (1)
= Progetto di un regolatore implementabile su computer
&:\/\ “Discretizzazione” del regolatore continuo
= Equazione alle differenze implementata in Simulink
= wulk+1)=ap*xu(k) + 70 [e(k+ 1) — by *e(k)] (2)

= L-traformate (1) — Equazioni differenziali < Integrazione Discreta
(T fissato) — Equazioni alle differenze (2)
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Regolatore Continuo: Schema Simulink

[
Clock
Ll
Mux To Workspace
+ 70(s+2) 1
[TH |, O
Step (s+10) s(s+1)
Sum Lead Controller Controlled System Scope
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Regolatore Discreto: soluzione Z-trasformate

1204 1) T=0.050, f=20Hz
2) T=0.025, f=40Hz

Digital Clock Display

To Workspace

Discrete Controller Mux To Workspace
(T=0.050s, 20Hz)
70(z-0.90) Controlled System
(2-0.50) (Continuous)
I 2
- S
Step s(s+1)
Sum 70(2-0.95) Zerﬁ-(ljdrder Scope
of
(2-0.75)

Discrete Controller
(T=0.025s, 40Hz)
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Regolatore Discreto: simulazione
12:34 1) T=0.050, f=20Hz
2) T=0.025, f=40Hz
Digital Clock Display
To Workspace
.
Mux To Workspace
Controlled System
(Continuous)
Step - etd uled s(s+1)
Sum Zero-Order Scope
Regulator 20/40 Hz Hold
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Regolatore Discreto:

soluzione alle differenze

r4
Delay T
Gain
+
p -+
e(k+1) Sum1

471;

u(k+1)=a0*u(k) + k * [ e(k+1) - b0 * e(k) ]

Delay T

u(k+1)

&
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Regolatore Continuo e Discreto: confronto con 7' diversi

Fig. 3.2 Continuous and digital response using Eulers method
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