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Il Il FFiltro diiltro di Kalman come Kalman come PPredittore redittore OOttimottimo

sia tale per cui lo stato non sia completamente accessibile. 
Come già affermato in precedenza, abbiamo bisogno di stimare la 
parte di stato che non è possibile misurare.



3232

Stima Ottima dello StatoStima Ottima dello Stato

Il Il FFiltro diiltro di KalmanKalman: P: Predittoreredittore OOttimottimo –– 22



3333

Stima Ottima dello StatoStima Ottima dello Stato

Il Il FFiltro diiltro di KalmanKalman: P: Predittoreredittore OOttimottimo –– 33



3434

Stima Ottima dello StatoStima Ottima dello Stato

Il Il FFiltro diiltro di KalmanKalman: P: Predittoreredittore OOttimottimo –– 44

• Si può minimizzare allora (e trovare la sequenza dei L(t) ottimi
utilizzando un procedimento analogo a quello del Controllo
Ottimo a partire dalla tecnica del completamento dei quadrati:
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•La notazione P(t|t) mette in evidenza i dati a disposizione ad 
ogni istante
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